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番号 個数材質・仕様部 品 名 重量

HND
201

右手根元部プレート 2A1050 **
HND
202

右手根元部上下部材 2A1050 **
HND
203

先端部プレート 2 A1050 **
HND
204

先端部上部材（右手用） 1 A1050 **

備 考

HND209

HND210

HND11

HND
05

先端部下部材 1 A1050 **
HND
06

スペーサー 2 プラスティック **
HND
07

テボグリップ 1 アズワン D1 **
HND
08

テボグリップホルダー 3 グリップサドル
A10450‐0046 **

HND
09

六角ボルト 1 M10×40 **
HND
10

ばね座がね 1 M10 **
HND
11

蝶ナット 1 M10 **


