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番号 個数材質・仕様部 品 名 重量

HND
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右手根元部プレート 2A1050 **
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右手根元部上下部材 2A1050 **

Φ10キリ

HND201

HND202

4×Φ3キリ

46
62011

15 9

備 考

12

12

12
12

t=2mm

99

7.
5

6.
5

6.
5

6.
5

6.
5 14

14

10×Φ9キリ 2×Φ7キリ

15

7.
5

2×Φ5キリ

4×Φ3キリ

418

18

9

8

7.
5

17 18

80.5

824
60

1022

Φ10キリ

41

9
6

2×Φ5キリ

2×Φ5キリ

HND03

12

12

12
12

20
.5

9

8.5 8.5 12.59.5 9.5

1414

t=2mm

9.
5

9.
514

14

4×Φ7キリ
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HND
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先端部プレート 2 A1050 **


