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UR‐HND2‐004 番号 個数材質・仕様部 品 名 重量 備 考

HND205
46

20

31

824

15
t=2mm

HND06 t=0.5mm

6

4×Φ5キリ

14 9

2×Φ12キリ

10
6

21

2×Φ10キ深さ2

HND
205

先端部下部材 2 A1050 **

HND
206

スペーサー 4 プラステック **

HND07

HND
207

テボグリップ 2アズワン D1 **


