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左手首部 部品図 ２
UR‐LRST2‐002 番号 個数材質・仕様部 品 名 重量

LRST
203

左手首部ジョイント１ 1A1050 **

LRST
204

左手首部ジョイント２ 1A1050 **

LRST
205

左手首部ジョイント３ 1 A1050 **
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